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Wir haben dem heute vorgesteliten Modell aus dem
Bereich der Kybernetik den Namen  Selbststeuarn-
des Fahrzeug" gegeben. Das Fahrzeug steuert sich
dadurch, dafl es sich auf einer hellen Flache, auf die
ein dunkler Streifen als Fahrspur aufgeklebt wurde,
vorwérisbewegt.

Zwei Fotowiderstande als Rellektionslichischranke
tasten die Fahrbahn ab. Sie sind so angebracht, dafi
sle sich jewells rechts und links vam dunklen Klebe-
strelfen befinden.

Beweg! sich das Fahrzeug beispielsweise zu weit
nach links, wird der Lichteinfall am rechten Foto-
widerstand kleiner. Dadurch schaltet der rechte
Grundbaustein um und der Lenkmotor muB nun die

Drehschemellenkung wieder in die richtige Lage,
d.h. nach rechts, bringen. Dies ist im umgekehrien
Falle genauso. Hier kann passieren, dall der Lenk-
motor das Drehgestell in die talsche Richtung be-
wegt. In diesem Fall missen die Stecker am Lenk-
motor umgepolt werden. Die Grundbausteine miussen
s0 eingestellt sein, daB die eingesteckte Kontrollam-
pe aufieuchtet, wenn sich beide Fotowiderstande
uber hellem Untergrund befinden.

lhr kdnnt nun fir Euer Fahrzeug eine beliebige Fahr-
spur aufkleben, z. B. einen Kreis oder ain Achter,
Ubrigens, wenn das Fahrzeug einmal von der Spur
abkommt und sich der Tischkante nahert, dann
braucht Ihr keine Angst zu haben. Bevor es Gber die
Tischkante fahrt, blockiert das Fahrzeug durch den
Lichteinfall auf beide Lichtschranken

Baustufe 1

Antriebstel

Die baiden Verbindungssticke
30 In den Bausteinen 30 braucht
&N, UM &inen bessaran Halt
des Rahmens (siehe Baustufe 6)
ZU erreichen.

Baustufe 3
Aulnahme von oben

Boustufe 3

Drehschemel von unten

Die Drehecheibe wird mit 2
Verbindungssticken 15 befe-
stigt.
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Baustufe 4
Halterung fir Lenkung und
Lankaniriab

Eaustufe 5
Fahrreugrahman und Lenk-

antrigb

Bausiufe &
B Hier wurden die Baustuten 2, 3
und 5 Fzusammengesstzi

Baustute 7
reigt die Baustufe & von der
Ricksaito
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Baustufe 8

Baustufe 8

Aus den Baustufen 8 und 9 ist
die Anbringung der Elektronik-
Bauataine zu sehan Diz Gleich-
spannung aus dem Gleichrich-
ter-Bausteln wird (bear ain
langes, 2-adriges Kabel don
E-Bausieinen zugetiihnt

Stiickliste

20Bausteine 30
3 Bausteine 30 mit Bohrung
& Bausteine 15
4 Bausteine 15 mit 2 Zaplen
1 Baustein 15 mit 2 unden Zapten
1 Baustein 15 mit 1 runden Zapfen
2 Winketstelne gleichseilig
B Winkeisteine glelchechanklig
2 Flachsteine 30
4 Bausteine &
2 Verbindungssticka 15
4 Verbindungssticks 30
1 Verbindungastick 45
1 Drehscheibea

4 Relfen 45 mit Gummirngen
4 Klemmbuchsen 5

2 Riegelscheiban

1 Differentlalgetriebe

4 Maben

! Flachnaba

1 Aghsa 80

2 Achsen 50

1 Achea 50mit Zahnrad £ 44
2 mini-Motoran

| Getriebebock mit Schnecke (mind) m 15
1 Getnebehalter mit Schnecke (mim) m 0.5

1 Batteriastab
2 Lauchistein-Untariells

2 LinsanlEmpern

2 Fotowiderstands

2 Storlichikappen 4 @

2 Eleklronk-Grundbaustaing

2 Elaekironk-Raelsishausieine

1 Elaktronik=-Glaichrichterbaustsin

2 Verbindungssiecker

2 E-Drehknopia

2 Steckiampan B8Y/20 ma

1 Kabel ca. 1-2m, zweladrg mit Steckem
45 Stecker rol oder grun

ca Zm Litee blau einadrig (zur Verdrahtung)
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