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CLUBMODELL:
sBearbeitungszentrum”

Unser Clubmodell ist diesmal etwas Spezielles
for die Computing-Freaks unter uns: eine Ferti-
gungsinsel bestehend aus dem ,Bearbeitungs-
zentrum” aus dem ,Pneumatic Robots”, dem
+Knickarmroboter” aus dem ,Industry Robots”
sowie ein paar Zusatzteilen (z. B. fir die
Sortierstrecke).

Angesteuert wird die Fertigungsinsel, die Gbri-
gens fir den Daverlauf und als Schaumodell fir
Messen konzipiert wurde, mit unserer Software
LLWin 2.1, zwei ,Intelligent Interface” und einem

»Extension Module”, unserem neuen Ergdnzungs-
modul firs ,Intelligent Interface” (ehemals ,Slave
Module” genannt).

Wie die Modelle gebaut werden, steht in den
jeweiligen Anleitungen der Baukdsten. Die
dariiber hinaus bendtigten Teile konnt Thr der
Stickliste entnehmen. Da das LLWin-Programm
viel zu umfangreich wére, um es hier abzu-
drucken, werden wir dieses auf unserer Home-
page www.fischertechnik.de unter ,Software”
zum Download bereitstellen.
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