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Technik spielend begreifen



DER GRUNDBAUSTEIN
EINE GENIALE IDEE

> Der fischertechnik-Grundbaustein kann an allen  Studenten zusammengestellt sind. Mit ihnen l&sst
l sich Technik hautnah erleben und spielend begreifen.
Alles zusammen bildet ein logisches Konzept, bei

dem eins zum anderen passt. Baustein fir Baustein.

Egal, wie anspruchsvoll die Modelle werden, immer

6 Seiten angebaut werden. Dieser »vielseitige«
Baustein bildet die Basis aller fischertechnik-
Baukasten, die individuell nach Alter
und Fahigkeiten der Schiiler und

VOR-/

I GRUND-
SCHULE

Mit finf Jahren machen die Kinder
erste Erfahrungen mit Technik und
deren Funktionsweisen. Spielerisch
lernen und mit schnellem Erfolg
konstruieren ist das Motto in der
Junior-Linie.

SCHULE/SEKUNDARSTUFE

MECHANIK

Themen: Elektro-
Motor, Schnecken-
radgetriebe, Zahn-
radgetriebe, Len-
kung, Schrauben-
spindel, Koppelge-

STATIK

Themen: Stabilitat,
Streben und Ver-
spannungen.

Anwendungen:
Tisch, Bockleiter,
Hochsitz, Balken-

PNEUMATIK

Themen: Mit Luft
Bewegungen er-
zeugen.
Drucklufterzeugung
mittels Kompressor.
Verhéltnis von

Erste Grundkenntnisse in Mechanik triebe, Hebel, briicke, Briicken Kraft, Flache und
vermittelt der Baukasten »Universal Seilrollen, mit Unterzug, Druck.

ll«. Eine umfangreiche und leicht Flaschenzug. Briicke mit Ober- Pneumatikzylinder
verstandliche Bauanleitung erklart Anwendungen: zug, Kran. und Ventile.

den Bau der 48 Modelle. Die techni- Fahrzeuge, Fahr- Anwendungen:
schen Funktionen werden schnell zeuge mit Lenkung, Kompressor,

begriffen und verstanden.

Anwendungen (A):
Kipper, Transporter, Abschleppwa-
gen, Autokran, Portalkran.

Anwendungen (B):

Ventilator, Zentrifuge, Balkenwaage,
Waage mit Laufgewicht,
Kichenmaschine, Nahmaschine,
Schraubzwinge, Hebebiihne, Kran,
Olpumpe, Flaschenzug, Spindel-
presse, Stanze, Hobelmaschine.

(B) Art.Nr. 93 290

Kurbelgetriebe,
Schaltgetriebe, Pla-
netengetriebe, Ke-
gelradgetriebe,
Zahnradgetriebe,
Differenzial, Dreh-
maschine, Schran-
ke, Balkenwaage,
Viergelenkkette,
Scheibenwischer.

,,,,,,

Art.Nr. 93 291

,,,,,,

Art.Nr. 93 291

Hebebiihne, Kata-
pult, Schiebettr,
Drehtisch mit
Presse, Linear-
Vorschub, Bagger,
Rohrleger,
Schaufellader.

Art.Nr. 77 791

ERNEUERBARE ENERGIEN



Themen: Regene-
rative Energien aus
Wind, Wasser,
Sonne. Erzeugung,
Speicherung und
Nutzung der elekiri-
schen Energie.

Anwendungen:
Olpumpe, Solarzel-
lennachfiihrung,
Solarfahrzeug,
Kran, Drehschau-
kel, Windkraftanla-
ge, Wasserturbine,
Hammerschmiede.

Art.Nr. 57 485

wieder kann man auf Bauteile anderer fischertechnik-
Kéasten zurtickgreifen. Dabei hilft eine umfangreiche
und leicht verstandliche Bauanleitung beim Konstru-
ieren und Entdecken der faszinierenden fischertech-
nik-Welt. Dazu: Arbeitsblatter und didaktische Be-

Y Themen: Elektri- Y Themen: Konstruk-
E sche Stromkreise, E tion von Maschinen
T Elektromechani- o und Robotermodel-
() sche Steuerungen, gy len. Programmie-
L Steuerungen mit = rung der Steuerung
= Elektronik, UND- < (Interface) mit grafi-
o /ODER-Schaltung, <= scher Program-
L Reihen- und Paral- 8 mieroberflache.
E lelschaltung. E Anwendungen:
LW Anwendungen: Ampel, Schiebettdr,
= Durchgangspriifer, E pneumatisches Be-
i Aufzug, Blinklicht, |: arbeitungszentrum,

Ampelsteuerung, <L 3-Achs-Roboter,

Alarmanlage, Park- E Laufroboter, Robo-

hausschranke, OC ter mit Lichtsucher

Stanzmaschine, O und Hinderniser-

Handetrockner, LL kennung.

Taschenlampe, Z

Treppenhausbe-

leuchtung,

Kihlschrank-

beleuchtung,

Bausteinspender,
Garagentor, Turm
mit Warnblinklicht.

Art.Nr. 91 083

; Pracoing L1 Robols

[ i,

Art.Nr. 34 948

gleithefte mit vielen Hintergrundinformationen, Auf-
gaben und Lésungen.

LW Themen: Automati- 2 Bewahrte, mit in-
:II sierungstechnik, O dustrieller Steue-
Ly Steuerungstechnik,  j= rungen und Soft-
() Programmierung < ware ausgestattete
(@) mit Hilfe von fertig = Funktionsmodelle,
E aufgebauten Funk- =) um industrielle Ab-
[75) tionsmodellen. g laufe zu planen, zu
(0] ¢) entwickeln und zu
2Z Verfugbar in der + testen.

> 9V-Standard- E Weltweit im Einsatz
= Spannung oder in den Bereichen
< im 24V-Industrie- i Ausbildung,

C Standard (zum Entwicklung und
- Anschluss an Prasentation.

handelsuibliche
SPS).

Hochregallager
Siemens

3-D-Robot



Unterstiitzung und Systematik

Die Lernbaukésten von fischertechnik sind speziell fir den  unter Leitung erfahrener Pddagogen erstellte didaktische
Einsatz im Technikunterricht, bzw. im Technischen Werken  Blicher und Arbeitsblatter, die es Lehrern und Schilern
der Grund- und Sekundarstufe konzipiert. Themen: Mecha-  einfacher machen, schulische Lehrinhalte zu transportieren
nik, Statik, Elektrotechnik, regenerative Energien und und zu verstehen.

Messen, Steuern, Regeln (Informatik, Mechatronik, Com-  Dazu: intelligente Aufbewahrungssysteme, die Ordnung
puting). Unterstitzt durch hervorragend aufbereitete und  und Zuverlassigkeit in den Schulalltag bringen.

Wie funktioniert ein Schaltgetriebe? Wie erzeugt man die In dem praktischen und durchdachten Aufbewahrungs-
Bewegung eines Scheibenwischers? Wie konstruiert man system findet jeder fischertechnik-Baustein seinen Platz.

eine stabile Briicke? Wie programmiert und steuert man
einen fahrbaren Roboter? Diese und weitere Fragen aus
den Themengebieten Mechanik, Statik, Elektronik, Informatik
und Robotik werden anhand unserer didaktischen Begleit-
hefte anschaulich und leicht versténdlich beantwortet.

Die Begleithefte sind schwarz-weifl gehalten und kénnen
so ohne Qualitatsverlust beliebig fiir den Unterricht verviel-
faltigt werden.

Weitere Arbeitsblatter konnen von der fischertechnik-
Website heruntergeladen werden und sind mit themenbe-
zogenen Aufgabenstellungen ein zusatzliches Instrument,
um die entsprechenden Lehrinhalte einfach und préazise
zu vermitteln und den Lernerfolg zu tiberprifen.

Die Sortierwannen
in den Baukésten
sorgen fiir
Ordnung.

Empfohlene Aufbewahrung (separat erhaltlich):
Sortiervorschlag in jeder Bauanleitung PROFI und
COMPUTING enthalten.

Grundplatte
258x186 mm
Art.Nr. 32 985

Sortierbox 500
Art.Nr. 94 828

| Box 1000
Art.Nr, 30 383

Arbeitsblétter



VOR-/GRUND
SCHULE

JUNIOR JUMBO PACK

Art.Nr. 16 551

14 Modelle, davon kdnnen vier gleichzeitig gebaut werden.
Optimal fiir Kindergarten und Spielgruppen.

¢ 135 Bauteile * 14 Modelle

Anwendungen: Kipper, Transporter, Tieflader, Abschlepp-
wagen, Autokran, Portalkran, einfaches Flugzeug, Doppel-
decker, Segelflieger, Zug mit zwei Waggons.

SCHULE/SEKUNDARSTUFE

UNIVERSAL Il

Art.Nr. 93 290

Schraubstock, Hebebiihne mit Auto, Nahmaschine und ein
ganzer Vergniigungspark ...

Mehrere Modelle gleichzeitig baubar. Hier wird die Technik
des Alltags begriffen und erlebt.

¢ 400 Bauteile ¢ 48 Modelle

* ideale Ergénzungen: Mini Motor - Power Motor - Energy Set

Anwendungen: Ventilator, Zentrifuge, Balkenwaage, Waage
mit Laufgewicht, Kiichenmaschine, Nahmaschine, Schraub-
zwinge, Kran, Olpumpe, Flaschenzug, Spindelpresse, Stanze,
Hobelmaschine ...



PROFI

Wie funktioniert Pneumatik? Was sind Differential-, Planetengetriebe,
Kardangelenk, Kompressor? Wie funktioniert ein elekirischer Stromkreis,

eine Solarzelle? Was ist ein Fototransistor? Technik pur — hautnah
erleben und spielend erlernen. Unterstiitzung bieten die didaktischen
Begleithefte mit vielen Hintergrundinformationen, Muster-Aufgaben
und L&sungen.

SCHULE/SEKUNDARSTUFE

MECHANIC+STATIC PNEUMATIC I

Art.Nr. 93 291 Art.Nr. 77 791

Wie funktioniert ein Schaltgetriebe? Was ist ein Planeten- Der Profi Pneumatic Il vermittelt spielerisch Grundlagen
getriebe? Wie erzeugt man die Bewegung eines Scheiben- zu dieser »luftigen« Technik und zeigt anhand zahlreicher
wischers? Wie konstruiert man eine stabile Briicke? Diese Anwendungsbeispiele die Funktionsweise von Pneumatik-
und weitere elementare Fragen aus den Themengebieten ventilen und -zylindern in Verbindung mit einem Kompressor
Mechanik und Statik beantwortet dieser Baukasten anhand und Luftspeicher. Enthalt vier doppelt wirkende Pneuma-
von 30 verschiedenen Modellen. tikzylinder, drei 4/3-Wege-Handventile und einen elekirisch
« inkl. didaktisches Begleitheft: »Mechanic+Static« betriebenen Kompressor mit Luftspeicher.

« inkl. Mini Motor, Schalter, Batteriehalter * inkl. didaktisches Begleitheft:

¢ 500 Bauteile e« 30 Modelle »Pneumatik — Bewegung erzeugen mit Druckluft«
« inkl. Kompressor mit Mini Motor,
Schalter, Batteriehalter

« 400 Bauteile ¢ 8 Modelle

® Kompressor: Angetrieben von

g, dem Mini Motor pumpt der
: : < o= : 2 Kompressor-Zylinder Luft in den
| ey A . blauen Luftspeicher.

NmcFwrimctnk =3

- @ Ventil: Beim Offnen des Ventils
Bauanleitung strémt durch die Schlauche Luft
in den Pneumatik-Zylinder.

@ Pneumatik-Zylinder: Wandelt die
Druckluft in eine lineare
Bewegung um. Dadurch hebt
sich z. B. der Baggerarm.

£ 5
¥

Begleitheft
o ).
Arbeitsblétter Arbeitsblétter

empfohlene Aufbe wahrung:
4 x Art.Nr. 94 828

empfohlene Aufbewahrung:
4 x Art.Nr. 94 828




OECO-POWER oo

E-TEC

»Erneuerbare Energien« werden unsere pusgabe 1272001
wichtigsten Energieversorger der Zukunft. | etk feimachsgeschenke
Erzeugung, Speicherung und Nutzung
von Energie aus den natiirlichen Energie-
tragern Wasser, Wind und Sonne wird an Hand von den
acht Modellen und zahlreichen Versuchen anschaulich
erklart.
« inkl. didaktisches Begleitheft: »Erneuerbare Energien«
¢ inkl. Solarmotor, 2 Solarzellen,

»Gold Cap«-Energiespeicher
¢ 190 Bauteile < 8 Modelle

Begleitheft

empfohlene Aufbewahrung:
2 x Art.Nr. 94 828

Art.Nr. 91 083
Elektrische Schaltungen, Elektromechanik und elektronische
Steuerungen. Schritt fiir Schritt wird mit Funktionsmodellen
beispielsweise das Prinzip einer Reihen- und Parallelschal-
tung sowie einer Ampelsteuerung erklart. Dazu: das E-
Tec-Modul mit 8 festen Programmen, die (iber 3 Eingange
fiir digitale Sensoren (Taster, Fototransistor, Reedkontakt)
und einen Ausgang (Motor oder 2 Lampen) z.B. eine
Alarmanlage mit Summer, einen Handetrockner mit Licht-
schranke oder ein Garagentor mit Magnetsensor steuern.
« inkl. didaktisches Begleitheft: »Elektrotechnik«
¢ inkl. Mini Motor, E-Tec-Modul, Taster, Lichtschranke,
Magnetsensor, Summer
» 260 Bauteile e 12 Modelle

Begleitheft

empfohlene Aufbewahrung:
3 x Art.Nr. 94 828



ROBO STARTER SET

Art.Nr. 41 863

Das komplette Einsteigerpaket: 150 Bauteile fiir 8 einfach zu

bauende Modelle wie Ampel, Schranke, Heizungsregelung oder

Handetrockner. Das »ROBO /0 Extension« als passives Interface

zum PC, die Software »ROBO Pro« und dazu das ausfihrliche

Programmierbuch, das die grafische Software einfach und

verstandlich erkléart.

¢ inkl. didaktisches Begleitheft »Programmierung und
Steuerung von fischertechnik-Modellen mit dem PC«

e inkl. ROBO 1/0 Extension als Interface (fiir USB)

¢ inkl. Steuerungs-Software ROBO Pro

¢ inkl. Mini Motor, 3 Taster (davon 1 als Inkrementalgeber
verwendbar), 1 Fototransistor, 1 NTC-Widerstand zur
Temperaturmessung, 3 Lampen

¢ 150 Bauteile e 8 Modelle

e erforderlich: » Energy Set« oder »Accu Set«

8 Modelle +

»ROBO I/0 Extension«
11 = als Interface +

A \ Y Software »ROBO Pro«

Begleitheft

Arbeitsblétter inkl. »ROBO 1/0 Extension«
und Software »ROBO Pro«

empfohlene Aufbewahrung:
2 x Art.Nr. 94 828

ROBO STARTER KIT

Art.Nr. 18 353

Wie ROBO STARTER SET, jedoch ohne: »ROBO 1/0

Extension« und Software »ROBO Prox.

e inkl. Mini Motor, 3 Taster (davon 1 als
Inkrementalgeber verwendbar), 1 Fototransistor,
1 NTC-Widerstand zur Temperaturmessung,
3 Lampen

¢ 150 Bauteile e 8 Modelle

e erforderlich: » Energy Set« oder »Accu Set«

Modell:
SchweiBroboter

Modell:
automatische Tiire

Modell:
Stanzmaschine

Abbildung:
Sortiervorschlag mit 2 x Sortierbox 500



ROBO MOBILE SET ROBO MOBILE KIT

Art.Nr. 93 292 Art.Nr. 96 808

Das komplette Profipaket: bestehend aus 480 Bauteilen zum Wie ROBO MOBILE SET, jedoch ohne: »ROBO Interface«
Bau von 8 mobilen Robotermodellen, dem programmierbaren und Software »ROBO Pro«.

»ROBO Interface« und der Software »ROBO Pro«. Die Anleitung « inkl. 2x Power Motor (50:1), 4 Taster (davon

erklart den Bau der sieben fahrbaren Roboter mit Rundum- 2 als |nkrementa|geber verwendbar)’

ters auf ﬁeé:hs Beingn. Il)_gth;oboﬁer (rjnit II\_/ilcr(}'[slIuc&r"ler folgt s’hetig « 480 Bauteile o 8’Modelle

einer sich bewegenden Lichtquelle, das Modell »Spurensucher« P

einer schwarzen Linie. Der Lichtsucher kann auBerdem mit : ﬁﬁgrfj' XEIéZhSZEPBO Interfaces Software »ROBO Pro«

Hinderniserkennung kombiniert werden. Der Laufroboter bewegt

sich wie ein Insekt und kann sich sowohl vorwarts, riickwérts

als auch nach rechts und links bewegen.

¢ inkl. didaktisches Begleitheft »Programmierung und
Steuerung von fischertechnik-Robotern mit dem PC«

¢ inkl. ROBO Interface

¢ inkl. Steuerungs-Software ROBO Pro

e inkl. 2x Power Motor (50:1), 4 Taster (davon 2 als
Inkrementalgeber verwendbar), 2 Fototransistoren,
1 Linsenlampe

* 480 Bauteile * 8 Modelle e oter

e erforderlich: »Accu Set«

Modell: :
8 mobile Roboter + Roboter mit
»ROBO Interface« + Kantenerkennung
Software »ROBO Pro«
Begleitheft
}-rr .
inkl. »ROBO Interface« und
Software »ROBO Pro«
empfohlene Aufbewahrung: Abbildung:

4 x Art.Nr. 94 828 Sortiervorschlag mit 4 x Sortierbox 500



10

INDUSTRY ROBOTS I
Art.Nr. 96 782
Drei realitatsnahe und detailgetreue Industrieroboter: ein 3-Achs-Roboter mit Greifer (Freiheitsgrade: Achse 1: drehen 180°,
Achse 2: vor/zuriick 90 mm, Achse 3: heben/senken 110 mm), ein SchweiBroboter 2-achsig und ein SchweiBroboter
1-achsig als Einsteigermodell. Die Positionierung jeder Achse erfolgt tiber einen Referenztaster und einen Inkrementalgeber.
¢ inkl. didaktisches Begleitheft (lernfeldorientiert)

»Programmierung und Steuerung von fischertechnik-Robotern mit dem PC«

e inkl. Power Motor, 3x Mini Motor, 8 Taster, Kugelstecklampe
¢ 360 Bauteile e 3 Modelle
e erforderlich: »ROBO Interface«, Software »ROBO Pro«

und »Energy Set« oder »Accu Set«

Modell:
SchweiBroboter 1-achsig

Modell:
SchweiBroboter 2-achsig

empfohlene Aufbewahrung: Modell:
4 x Art.Nr. 94 828 3-Achs-Roboter mit Greifer



gy

-

b,
| T

PNEUMATIC ROBOTS
Art.Nr. 34 948
Bearbeitungszentrum, Sortieranlage, pneumatischer Greifer, pneumatische Tiir — die durch Luftdruck angetriebenen
Maschinen konnen mit dem »ROBO Interface« und der Software »ROBO Pro« tiber den PC programmiert und
gesteuert werden. Die Ventile 6ffnen und schlieBen elektromagnetisch. Dazu eine CD-ROM mit didaktischer
Anleitung und entsprechenden Beispielprogrammen.
¢ |nkl. 2x Mini Motor, 1 Kompressor, 1 Taster, 4 Pneumatikzylinder,
drei 3/2-Wege-Magnetventile, 1 Lichtschranke
¢ 350 Bauteile e 4 Modelle
e erforderlich: »ROBO Interface«, Software »ROBO Pro«
und » Energy Set« oder »Accu Set«

Modell:
Bearbeitungszentrum

Sortieranlage

CD mit Beispielprogrammen
und didaktischer Anleitung

empfohlene Aufbewahrung: Modell:
4 x Art.Nr. 94 828 Pneumatischer Greifer




ROBO INTERFACE

Art.Nr. 93 293

Mit 16-bit-Mikrocontroller, USB- und serieller Schnitt-

stelle, 128kB Flash-Speicher zum Download von 2

Programmen.

¢ 4 regelbare Motoraus-
gange 9V/250mA

e 8 digitale Eingange

e 2 analoge Eingénge fir
Widerstande 0-5 kQ

e 2 analoge Eingénge fir
Spannungen 0-10V

e 2 Eingénge flr

»IR Control Set«

e Programmierbar mit
- Software »ROBO Pro«
Programmierung down-

(nicht im Lieferumfang)

Abstandssensoren Lieferumfang) FTLIB fiir
e Je ein Anschluss fiir Visual Basic Studio 6.0,
Erweiterungsmodul Visual Basic, Delphi (nur

»ROBO 1/0-Extension« Online-Betrieb direkt am
und Funkschnittstelle PC)
»ROBO RF Data Link« e erforderlich: »Energy

e Schnittstelle flir Set« oder »Accu Set«

ROBO I/0-EXTENSION

Art.Nr. 93 294

USB-Interface zum Online-Betrieb direkt am PC bzw.
Erweiterungsmodul fiir das »ROBO Interface«. An-
schluss iiber 10-pol. Flachbandkabel. Anschluss fiir
weitere »ROBO I/0 Extension« (bis zu 3 in Reihe).

« 4 regelbare Motorausgange 9V/250mA

« 8 digitale Eingédnge

« 1 analoger Eingang fiir Widerstande 0-5 kQ

« erforderlich: »Energy Set« oder »Accu Set«

ROBO RF DATA LINK

Art.Nr. 93 295

Funkschnittstelle fiir das »ROBO Interface«. Anschluss
PC-seitig tiber USB-Schnittstelle. Anschluss Interface-
seitig als zusétzliche Platine, die auf die Interface-
Platine aufgesteckt wird. Reichweite ca. 10 m.

79 Frequenzen zum gleichzeitigen Betrieb von bis zu
79 Geréaten in einem Raum einstellbar. Direkte Kom-
munikation zwischen zwei “ROBO Interface” bei
gleicher Frequenz maglich.

« Frequenzbereich: 2,4 GHz

« Keine zusétzliche Stromversorgung notwendig

- Standard C-Compiler zur
loadfahiger C-Programme

- Treibersoftware (nicht im

ROBO PRO SOFTWARE

~ Art.Nr. 93 296 Einzellizenz

(Windows 98, ME, NT, 2000, XP)
Art.Nr. 93 297 Einzellizenz (Linux)
Art.Nr. 93 298 Schullizenz (Windows)

Einfacher Einstieg flir Anfanger durch bewéhrte Pro-
grammierung von Ablaufplanen, bestehend aus ver-
schiedenen Softwarebausteinen. Der Austausch der
Daten zwischen Softwarebausteinen und Unterpro-
grammen kann nicht nur tiber Variable, sondern auch
liber grafische Verbindungen erfolgen. Damit werden
die Programmfunktionen verstandlich dargestellt.
Die grafische Programmiersprache ROBO Pro bietet
dartiber hinaus alle, fiir Profis wichtige Elemente
moderner Programmiersprachen, wie Arrays, Funkti-
onen, Rekursion, Objekte, asynchrone Ereignisse,
Quasiparallelverarbeitung.

Die Programme werden direkt in Maschinensprache
libersetzt, so dass auch duBerst komplexe Programme
sehr effizient ausgefiinrt werden. Auch fiir fortgeschrit-
tene und erfahrene Programmierer optimal geeignet.
Problemlose Erstellung von Teach-In-Programmen
oder einfacher Datenaustausch mit anderer Windows-
Software. Im Onlinemodus kénnen fiir GroBmodelle
mehrere »ROBO Interface« parallel gesteuert und zur
Ansteuerung individuelle Bedientafeln mit Schalter,
Regler und Anzeigenelementen erstellt werden.

Systemvoraussetzungen:

Mindestens Pentium Il 500 MHz; 64 MB RAM; 20 MB
freie Festplattenkapazitat.

Mindestens 1024 x 768 High Color 16 bit.

1 freie USB- oder serielle Schnittstelle.



PLUS

Erganzungssets

Alles, was fischertechnik noch attraktiver macht. fischertechnik-
Erganzungssets bringen Licht, Bewegung und zuséatzliche

Funktionen in jedes Modell.

SORTIERBOX 500

Art.Nr. 94 828

Praktische Aufbewahrungsbox mit 4 Sor-
tierstegen (ohne Inhalte und Grundplatte).

GRUND-

PLATTE

Art.Nr. 32 985
Abdeckung fiir
Sortierbox 500
258 x 186 mm

POWER MOTOR SET
Art.Nr. 34 965
Der leistungsstarke Getriebemotor mit Zahnra-
dern, Schnecke, Differential, Polwendeschalter,
Kabel und Stecker.
e | eistungsdaten: Spannung 9V =,
max. Leistung 2,4 W bei 340 U/min,
Getriebeuntersetzung 8:1.
35 Bauteile
e erforderlich: »Energy Set« oder »Accu Set«

ENERGY SET

Art.Nr. 30 182

Die Stromversorgung aus der Steckdose fiir
alle fischertechnik-Modelle

e |eistung: 9 V=/1000 mA

o Netzgerit + Regeleinheit

MINI MOTOR SET

CREATIVE BOX 1000
Art.Nr. 91 082

Mehr als 700 Bauteile aus dem aktuellen
fischertechnik-Sortiment.

Verpackt in BOX 1000 mit

Bauplatte 390 x 270 mm

als Abdeckung.

* 700 Bauteile

o 8 Sortierwannen

BOX 1000

Art.Nr. 30 383

Praktische Aufbewahrungsbox mit 8 Sor-
tierwannen und 32 Sortierstegen.

Der Deckel ist zugleich die groBe Bauplatte
390 x 270 mm.

8 Sortierwannen

e Grofie Bauplatte

Art.Nr. 30 342
Das universelle Motor-Set mit S-Motor,
9 V-Batteriehalter und vielen Getriebeteilen:
Zahnrader, Winkeltrieb, Differential, Kardan-
gelenk ...
o L eistungsdaten: Spannung 9 V =,
max. Leistung 1,1 W bei 5000 U/min
¢ 50 Bauteile

ACCU SET
Art.Nr. 34 969
Mobile Stromversorgung: Accu-Pack [NiCad 8,4
V7940 mAh] und speziell abgestimmtes Mikro-
controller-Ladegeréat Turbo-Charge (Ladezeit
~1,8 Std.). Mit AU Sicherheitsladeliberwachung.
o Ladegerit + Accu-Pack in Einem

LIGHTS

Art.Nr. 34 970

Das Beleuchtungsset besteht aus 4 Lampen,
farbigen Leuchtkappen, Kabel, Stecker und
Blinkelektronik fiir bis zu 8 Lampen. Kurz-
schluss- und Uiberlastungssicher.

Fir Blink- oder Dauerlicht.

¢ 35 Bauteile

IR CONTROL SET
Art.Nr. 30 344
Infrarot Fernsteuerung. 10 m Reichweite, drei
unabhéngige Motorausgénge, 2 davon gleich-
zeitig steuerbar, zwei Geschwindigkeitsstufen.
Sender kann bis zu 6 Motoren ansprechen
(mit IR-Empfénger II).
o Sender + IR-Empfanger |
e erforderliche Stromversorgung

flir Sender: 2 Batt. LR03/1,5 V/AAA

flir Empféanger: »Energy Set« oder »Accu Set«



TRAININGSMODELLE

Bereits fertig aufgebaute, kompakte Funktionsmodelle — ideale
Schulungs- und Demonstrationsmodelle fir die Aus- und
Weiterbildung und die Industrieautomatisierung.

Sowohl in der 9V-Standardspannung als auch im weltweiten
24V-Industriestandard lieferbar.

STANZMASCHINE MIT TRANSPORTBAND
Art.Nr. 51 663 (9V, inkl. ROBO Interface)

Art.Nr. 96 785 (24V, ohne ROBO Interface)
Transportband mit zwei Lichtschranken, einer Bearbei-
tungsstation und einem Werkstiick.

Lieferumfang:

e 2 Gleichstrommotoren, 2 Endschalter (potenzialfrei),
2 Lichtschranken — bestehend aus Fototransistor und
Linsengliihlampe.

e Modell montiert auf fischertechnik-Grundplatte.
Kartonverpackung.
GroBe Modell: ca. 280x215x185 mm (LxBxH).

e 4 digitale Eingange

e 4 Ausgénge 9V =/24 V = (2 Motoren Links-/Rechtslauf)

e Flachbandkabel — 14-polig und farbcodiert mit
14-poliger Stiftleiste (nur bei 24V).

e Modell ideal kombinierbar ..
mit 3-D-Robot.

TAKTSTRASSE MIT 2
BEARBEITUNGSSTATIONEN

Art.Nr. 51 664

(9 V, inkl. ROBO Interface und ROBO I/O Extension)
Art.Nr. 96 790

(24V, ohne ROBO Interface, ohne ROBO I/O Extension)
Transportband, U-formig angeordnet, zum getakteten
Transport und zur Bearbeitung mehrerer Werkstiicke.

Lieferumfang:

e 2 Bearbeitungsstationen, 4 Transportbénder,
8 Gleichstrommotoren, 4 Endschalter
(potenzialfrei), 5 Lichtschranken —
bestehend aus Fototransistor
und Linsenglithlampe.

e Modell montiert auf stabiler Holzplatte.
In Holzkiste verpackt.
GroBe Modell: ca. 450x410x190 mm (LxBxH).

e 9 digitale Eingénge

e 10 Ausgénge 9V =/24 V = (6 Motoren mit einer
Drehrichtung, 2 Motoren Links-/Rechtslauf)

e 2 Flachbandkabel — je 18-polig und farbcodiert mit
18-poliger Stiftleiste (nur bei 24V)

PNEUMATISCHES BEARBEITUNGSZENTRUM
Art.Nr. 77 577

(9 V, inkl. ROBO Interface und ROBO I/O Extension)
Art.Nr. 96792

(24V, ohne ROBO Interface, ohne ROBO I/O Extension)
Bearbeitungszentrum mit Magazin fiir Werkstiicke, Drehtisch,
Bearbeitungsstation, Kompressor und Forderband zum
Transport der Werkstiicke.

Lieferumfang:

e 2 doppelt wirkenden und einem einfach wirkenden
Pneumatikzylinder, flinf 3/2-Wege-Magnetventile,
2 Gleichstrommotoren, 4 Taster (potenzialfrei),
4 Lichtschranken — bestehend aus Fototransistor und
Linsengliihlampe.

e Modell montiert auf stabiler Holzplatte. In Holzkiste verpackt.
GroBe Modell: ca. 450x410x190 mm (LxBxH).

e 8 digitale Eingange

e 7 Ausgénge 9V =/24V =

e 2 Flachbandkabel — 16-polig und farbcodiert mit
16-poliger Stiftleiste (nur bei 24V)




3-D-ROBOT
Art.Nr. 16 286 (9V, inkl. ROBO Interface)
Art.Nr. 96 787 (24V, ohne ROBO Interface)

3-Achs-Roboter mit einer Greifzange.
Freiheitsgrade:

Achse 1: drehen 180°

Achse 2: vor/zuriick 100 mm

Achse 3: heben/senken 160 mm

Lieferumfang:

e 4 Gleichstrommotoren, 4 Endschalter,
4 Impulstaster zur Wegmessung (alle Taster potenzialfrei)

* Modell montiert auf stabiler Holzplatte. In Holzkiste verpackt. e Flachbandkabel — 24-polig und farbcodiert mit
GroBe Modell: ca. 385x270x350 mm (LxBxH). 26-poliger Stiftleiste (nur bei 24V)

e 8 digitale Eingange o Modell ideal kombinierbar mit Stanzmaschine
e 8 Ausgénge 9V =/24 V = (4 Motoren Links-/Rechtslauf) und TaktstraBe.

PLAN+SIMULATION

Die Funktionsmodelle von fischertechnik plan+simulation sind
ein bewahrtes und kostengtinstiges Mittel, um Industrieapplikati-
onen mit Hilfe industrieller Steuerungen und Software zu planen,
zu entwickeln und zu testen. Sie werden weltweit in den Bereichen
Ausbildung, Entwicklung und Présentation eingesetzt. Weitere Informationen unter www.fischertechnik.de
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